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Algebra macierzy, układy równań w 
WolframAlpha 

 

W przeglądarce wpisujemy adres www.wolframalpha, 

Wpisujemy w prostokątne pole polecenie i dane, 

Naciskamy przycisk = na końcu pola poleceń. 

 

Macierze wpisujemy określając elementy wiersza w nawiasach sześciennych 

{…} i  jako separatory stosujemy przecinki. W ułamkach dziesiętnych 

stosujemy kropkę. 

 

Przykład 

Aby określić macierz   











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0
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1

1
 

wpisujemy 

{{-1, 2, 0}, {-1, 3, 1}} 

 

 mnożenie macierzy przez liczbę.  

 dodawanie (odejmowanie) macierzy, 

 wyznaczanie macierzy transponowanej,  

 wyznaczanie iloczynu macierzy,  

 wyznaczanie potęgi  macierzy, 

 obliczanie wyznacznika macierzy,  

 wyznaczanie macierzy odwrotnej,  

 wyznaczanie rzędu macierzy, 
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 obliczanie śladu macierzy, trA 

 rozwiązywanie układu równań liniowych. 

 wyznaczanie wielomianu charakterystycznego. 

 obliczanie wartości własnych macierzy. 

 obliczanie wektorów własnych macierzy. 

 diagonalizacja macierzy (rozkład Jordana) 

 

 

Przykłady. 

 

Mnożenie macierzy przez liczbę, cA 
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Dodawanie  macierzy, A + B 

 

 

Transponowanie macierzy, AT 
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Iloczyn macierzy, AB 

 

 

 

Obliczanie potęgi macierzy, Ak 
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Obliczanie wyznacznika macierzy, detA 

 

Wyznaczanie macierzy odwrotnej, A-1  
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Wyznaczanie rzędu macierzy, r(A) 

 

 

Obliczanie śladu macierzy, trA 
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Rozwiązywanie oznaczonego układu równań liniowych.  

Uwaga. Przed wyznaczaniem rozwiązania warto sprawdzić czy macierz A jest nieosobliwa. 

Niewiadome zapisujemy jako x1, x2, ….. 

Równania oddzielamy przecinkami. 

Przykład. 

x1+x2+x3=0 

x1+x3=-1 

x2+x3=0 

 

 
Rozwiązywanie nieoznaczonego układu równań liniowych.  

Przykład. 

x1+x2+x3=0 

x1+x3=-1 

x1+x2+x3=0 
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Zatem x1 jest parametrem. 

 

Rozwiązywanie sprzecznego układu równań liniowych.  

Przykład. 

x1+x2+x3=0 

x1+x3=-1 

x1+x2+x3=1 
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Wyznaczanie wielomianu charakterystycznego. 

 

 

Obliczanie wartości własnych macierzy. 
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Obliczanie wektorów własnych macierzy. 

 

Diagonalizacja macierzy (rozkład Jordana) 

 

L.Kowalski 20.10.19 


